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Mittuniversitetet - pynisia OrNskOLDsVIK  (€D) SIAAB SE' REHEHIDHIDSVIHS

MID SWEDEN UNIVERSITY UNIVERSITET AIRPORT

n ; W Ragj
L&Y comeitECcH N klimator — = Regon VINNOVA

Sveriges innovationsmyndighet



o
Oppna landskap Mittuniversitetet

Mittuniversitetet



&
S kogs b ran d Mittuniversitetet

Mittuniversitetet



4

Foto: Tomas Wiklund, FFK

Mittuniversitetet



4

e Mittuniversitetet

Naringsverksamhet

‘ { ’/A)i\ e v, )
| N s
N Y D

MID SWEDEN UNIVERSITY

Mittuniversitetet




Bakgrund

Nagra viktiga aspekter som typiskt kannetecknar en mindre flygplats:

1. Fa landning och avgangar ger begransade intakter,
2. Krav pa sakerhet och bemanning av vitala funktioner,
3. Verksamheten ags och finansieras av narmaste kommuner,

4. Viktig infrastruktur for snabba transporter i glesbygd.
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Remote Tower Control Mittuniversitetet
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Overgripande malsattning

Konceptuell modell for den autonoma, sakra och

kostnadseffektiva regionala flygplatsen, att inspirera
andra flygplatser i Sverige och i omvarlden.
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Verifiera och demonstrera teknik for:

1. Overvakning och kontroll av autonoma markfordon, i férsta hand en
ATV som kommer att anvandas for friktionsmatning,

1. Autonom optisk friktionsmatning och klassificering av rullbanans
belaggning,

2. Visualisering av rullbanans belaggning och friktion,
3. Visualisering och dvervakning av dronares positionsdata

4. Anvandning av dronare inom flygplatsen och for samhallstjanster.
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Friktionsmatning med lasersensor

Spectras for surface status Wet, Ice and Snow
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Autonom ATV for insamling av friktionsdata Mittuniversitetet
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Lasermatningar fran dronare — moijligt eller inte?  Mittuniversitetet

1. Spara data for det reflekterade laserljusets intensitet tillsammans med vaderdata
under en langre tidsperiod
2. Beskriva vadrets inverkan med en matematisk modell
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